
Typ 2664

Fluid Control Systems

2/2-Wege-Kugelhähne mit elektromotorischem Antrieb
Zwei- oder dreiteiliges Gehäuse; PN 0 bis 16 bar; DN 8 bis 25 mm

TECHNISCHE DATEN

ABMESSUNGEN [mm]

A

P

M

I

Gehäusewerkstoff MS vernickelt Betriebsspannung 24 V DC oder 230 V AC
oder VA 1.4408 Spannungstoleranz ±10 %

Antriebswerkstoff PA Leistungsaufnahme 5,5 W oder 2,3 W
Dichtwerkstoff PTFE Nennstrom 230 mA bei 24 V DC

10 mA bei 230 V AC
Medien gasförmige und flüssige Motorspannung 24 V DC ±10 %

Antriebsdrehmoment 9 Nm bei 24 V DC
Medien, die Gehäuse- Nennbetriebsart Aussetzbetrieb ED 50 %
und Dichtwerkstoffe (Zykluszeit 5 min)
nicht angreifen Stellrichtung einstellbar mit Polarität

Stellzeit für 90° 14 s
Medientemperatur 0 bis +80 °C Elektr. Anschluß 7-poliger Rundstecker
Umgebungstemp. 0 bis +50 °C nach DIN 43651

Antriebsausführung • mit Mikroschaltern
Viskosität max. 40 mm2/s • mit Potentiometer 1 kΩ
Leitungsanschluß G 1/4 bis G 1 Schutzart IP 65 mit Anschlußdose
Gehäusebauart zwei- oder dreiteilig

Einbaulage beliebig, vorzugsweise
Besonderheiten Handbetätigung und Antrieb nach oben

optische Stellungs- Verbindung Antrieb Schnittstelle F03 nach
anzeige serienmäßig mit Kugelhahn DIN ISO 5211,  9 mm

Durchfluß: Kv-Wert Wasser [m3/h] Druckangaben [bar]
Messung bei +20 °C, 1 bar Druck am Überdruck zum Atmosphärendruck
Ventileingang und freiem Auslauf

Kugelhahn mit dreiteiligem
Gehäuse

-nneN -sgnutieL treW-vK -kcurD sMessaM AVessaM
etiew ßulhcsna ressaW hciereb gilietiewz gilietierd
]mm[ m[ 3 ]h/ ]rab[ ]gk[ ]gk[

8 4/1G 1,5 61-0 1,1 —
01 8/3G 8,6 61-0 1,1 —
51 2/1G 61 61-0 1,1 2,1
02 4/3G 62 61-0 2,1 4,1
52 1G 74 61-0 4,1 —

gilietiewz,esuäheG-SM gilietiewz,esuäheG-AV gilietierd,esuäheG-AV
ND ATL A B C WS A B C WS A B C WS
8 4/1G 76 03 74 42 — — — — — — — —
01 8/3G 76 03 74 42 — — — — — — — —
51 2/1G 57 83 5,45 62 06 63 35 62 07 63 76 72
02 4/3G 08 5,04 5,06 23 07 5,93 5,06 23 58 04 5,06 33
52 1G 09 44 5,96 04 — — — — — — — —

Typ 2664 mit zweiteiligem Gehäuse

WIRKUNGSWEISE
I 2/2-Wege-Kugelhahn mit
elektromotorischem Drehantrieb,
Durchflußrichtung beliebig, strom-
los verharrend

BESCHREIBUNG
Der elektromotorisch angetriebene
Kugelhahn vom Typ 2664 besteht
aus einem Messing- oder
Edelstahlgehäuse und einem
Motorantrieb mit Handbetätigung
und optischer Stellungsanzeige.
Der Antrieb ist über die mechani-
sche Schnittstelle F03 nach DIN
ISO 5211 mit dem Kugelhahn
verbunden. Der Kugelhahn arbei-
tet nach dem 2-Stellungsbetrieb.
Die Spannungsumschaltung er-
folgt mittels Kurvenscheibe und 2
Mikroschaltern. Der Motorantrieb
bewegt den Kugelhahn um 90°
und öffnet oder verschließt somit
den Leitungsquerschnitt. Bei der
Ausführung mit Potentiometer
können vorgegebene Zwischen-
stellungen angefahren werden.
Mikroschalter oder Potentiometer
sind auch für die elektrische
Stellungsrückmeldung nutzbar.
Das Ventilgehäuse wird in zwei-
oder dreiteiliger Ausführung gelie-
fert. Bei der dreiteiligen Ausfüh-
rung kann das Mittelteil des
Kugelhahnes einfach aus einer
Anlage demontiert werden.
Die Kugelhähne vom Typ 2664
sind für vielfältige Einsatzfälle mit
neutralen und aggressiven Medien
nutzbar.

Typ 2664 mit dreiteiligem Gehäuse

Kugelhahn mit zweiteiligem
Gehäuse



Typ 2664

Keine Ersatzteile für diesen Typ Technische Änderungen vorbehalten           01/2001-V2/890424

2/2-Wege-Kugelhähne mit elektromotorischem Antrieb
Zwei- oder dreiteiliges Gehäuse; PN 0 bis 16 bar; DN 8 bis 25 mm

BESTELL-TABELLE (Weitere Ausführungen auf Anfrage)

Alle Ausführungen mit 7-poligem Rundstecker, Lieferumfang ohne Anschlußdose (siehe Bestelltabelle Drehantriebe)

-nneN -sgnutieL treW-vK -kcurD -esuäheG -sbeirtnA /gnunnapS .rN-lletseB
etiew ßulhcsna ressaW hciereb gnurhüfsua gnurhüfsua zneuqerF
]mm[ m[ 3 ]h/ ]rab[ ]zH/V[

8 4/1G 1,5 61-0 gilietiewz,SM retlahcsorkiMtim CD/420 179307
01 8/3G 8,6 928931
51 2/1G 61 038931
02 4/3G 62 138931
52 1G 74 238931
8 4/1G 1,5 61-0 gilietiewz,SM retemoitnetoPtim

retlahcsorkiMtimdnu
CD/420 338931

01 8/3G 8,6 438931
51 2/1G 61 638931
02 4/3G 62 738931
52 1G 74 838931
51 2/1G 61 61-0 gilietiewz,AV retlahcsorkiMtim CD/420 938931
02 4/3G 62 048931
51 2/1G 61 61-0 gilietiewz,AV retemoitnetoPtim CD/420 148931
02 4/3G 62 retlahcsorkiMtimdnu 248931
51 2/1G 61 61-0 gilietierd,AV retlahcsorkiMtim CD/420 548931
02 4/3G 62 648931
51 2/1G 61 61-0 gilietierd,AV retemoitnetoPtim CD/420 748931
02 4/3G 62 retlahcsorkiMtimdnu 848931
8 4/1G 1,5 61-0 gilietiewz,SM dnuretlahcsorkiMtim 05/032 223341
01 8/3G 8,6 langisnegaldnEtim 323341
51 2/1G 61 413341
02 4/3G 62 513341
52 1G 74 613341
8 4/1G 1,5 61-0 gilietiewz,SM retemoitnetoPtim 05/032 423341
01 8/3G 8,6 523341
51 2/1G 61 623341
02 4/3G 62 723341
52 1G 74 823341
51 2/1G 61 61-0 gilietiewz,AV dnuretlahcsorkiMtim 05/032 923341
02 4/3G 62 langisnegaldnEtim 033341
51 2/1G 61 61-0 gilietiewz,AV retemoitnetoPtim 05/032 133341
02 4/3G 62 233341
51 2/1G 61 61-0 gilietierd,AV dnuretlahcsorkiMtim 05/032 333341
02 4/3G 62 langisnegaldnEtim 433341
51 2/1G 61 61-0 gilietierd,AV retemoitnetoPtim 05/032 533341
02 4/3G 62 633341

BESTELL-TABELLE Drehantriebe Typ 0249 mit Rundstecker (ohne Stellglied)

timbeirtnaherD /gnunnapS .rN-lletseB
rekcetsdnuRmegilop-7 zneuqerF

]zH/V[
retlahcsorkiMtim CD/420 348931

retlahcsorkiMdnuretemoitnetoPtim CD/420 448931
beirteB-suA/-niE 05/032 242151

retlahcsorkiMtim 05/032 023341
retemoitnetoPtim 05/032 123341

gilop-7esodßulhcsnA 15634NIDhcan 092491

Weitere Ausführungen auf Anfrage.

Hinweis: Bei einer Betriebsspannung von 230 V / 50 Hz wird die Motorspannung von 24 V DC durch ein integriertes Netzwerk erzeugt.



Typ 2664

Fluid Control Systems

2/2-Wege-Kugelhähne mit elektromotorischem Antrieb
Zwei- oder dreiteiliges Gehäuse; PN 0 bis 16 bar; DN 8 bis 25 mm

Alle Rundsteckverbinder nach DIN 43 651, 6-polig plus Erdanschluß, Gewinde M26x1,5

Schaltbelegung der Rundstecker-Pins für Drehantrieb mit Mikroschalter für 24 V DC

.rN-niP fuA/fualsthceR uZ/fualskniL )nretni(nebraF
1 tgelebthcin tgelebthcin —
2 )+(CDV42+ )-(CDV0 ßiew
3 tgelebthcin tgelebthcin —
4 tgelebthcin tgelebthcin —
5 )-(CDV0 — nürg
6 — )+(CDV42+ nuarb

EP V42gnudrE V42gnudrE bleg/nürg

.rN-niP fuA/fualsthceR uZ/fualskniL )nretni(nebraF gnukremeB
1 3ßulhcsnAitoP 3ßulhcsnAitoP — k1itoP Ω 1dnu3niPnehcsiwz
2 )+(CDV42+ )-(CDV0 ßiew
3 1ßulhcsnAitoP 1ßulhcsnAitoP — 006”fuA“ieb Ω 4dnu3niPnehcsiwz
4 2ßulhcsnAitoP 2ßulhcsnAitoP — 0”uZ“ieb Ω 4dnu3niPnehcsiwz
5 )-(CDV0 — nürg
6 — )+(CDV42+ nuarb

EP V42gnudrE V42gnudrE bleg/nürg

Schaltbelegung der Rundstecker-Pins für Drehantrieb mit Potentiometer und Mikroschalter für 24 V DC

Schaltbelegung der Rundstecker-Pins für Drehantrieb mit Ein-/Aus-Betrieb für 230 V / 50 Hz

.rN-niP fuA/fualsthceR uZ/fualskniL )nretni(nebraF
1 )L(zH05/V032 )L(zH05/V032 uarg
2 )N(zH05/V032 )N(zH05/V032 ßiew
3 tgelebthcin tgelebthcin —
4 tgelebthcin tgelebthcin —
5 tgelebthcin tgelebthcin —
6 )N(zH05/V032 — nuarb

EP V032gnudrE V032gnudrE bleg/nürg

.rN-niP fuA/fualsthceR uZ/fualskniL )nretni(nebraF gnukremeB
1 )L(zH05/V032 )L(zH05/V032 uarg
2 )N(zH05/V032 )N(zH05/V032 ßiew
3 egaldnEniCDV42+ langiSniek — SPSrüf”egaldnEethcer“langisedlemkcüR
4 )DNG(V0 )DNG(V0 — langisedlemkcüRrüflaitnetopsguzeB
5 langiSniek egaldnEniCDV42+ — SPSrüf”egaldnEeknil“langisedlemkcüR
6 )N(zH05/V032 — nuarb

EP V032gnudrE V032gnudrE bleg/nürg

Schaltbelegung der Rundstecker-Pins für Drehantrieb mit Mikroschalter für 230 V / 50 Hz und mit 24 V DC Endlagen-Rückmeldung

.rN-niP fuA/fualsthceR uZ/fualskniL )nretni(nebraF gnukremeB
1 )L(zH05/V032 )L(zH05/V032 uarg
2 )N(zH05/V032 )N(zH05/V032 ßiew
3 1ßulhcsnAitoP 1ßulhcsnAitoP — 006”fuA“ieb Ω 4dnu3niPnehcsiwz
4 2ßulhcsnAitoP 2ßulhcsnAitoP — 0”uZ“ieb Ω 4dnu3niPnehcsiwz
5 3ßulhcsnAitoP 3ßulhcsnAitoP — k1itoP Ω 5dnu3niPnehcsiwz
6 )N(zH05/V032 — nuarb

EP V032gnudrE V032gnudrE bleg/nürg

Schaltbelegung der Rundstecker-Pins für Drehantrieb mit Potentiometer für 230 V / 50 Hz


